Uvod do simulace dynamiky sypkych hmot

Lukas Pospisil
IT4Innovations National Supercomputing Center
VSB-Technical University Ostrava
17. listopadu 15/2172
CZ-70833 Ostrava, Czech Republic

V této kratké prednasce priblizime modelovani iloh dynamiky sypkych hmot jako praktické tlohy
vedouci na optimaliza¢ni tilohu minimalizace konvexniho kvadratického funkcionalu s konvexnim ome-
zenim. V nasich uvahach povazujeme rigidni télesa za castice, proto narozdil od tloh pevnosti a
pruznosti, nepouzivame metodu kone¢nych prvku. Diskretizace ¢asu je provedena pomoci ¢asového
schématu s fixni délkou kroku, v kazdém ¢asovém kroce dle kontaktu téles odvodime optimalizaéni
tlohu pro vypocet nové rychlosti ¢dstic. Prednaska si klade za cil uvést do problematiky matematické
formulace lohy, zavedeni podminek nepronikani ve formé omezeni a zejména pak dalsich omezujicich

podminek pfedstavujicich Coulombovské tieni.
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